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Hands-free system for motor vehicle consisting of an electronic detection organ (1) 
located at the level of one opening handle (2), to detect a signal caused by an action of 
the user's hand. The system is characterized by the fact that it includes a processing unit 
(3) of the signal detected by the aforementioned detection organ to note the action of the 
user's hand in the form of a detected sequence, a memory (4) of at least two 
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SYSTEME MAINS LIBRES. 



Systerne mains libres pour vehicule automobile com- 
prenant un organe de detection electronique (1) dispose au 
niveau de la poignee (2) d un ouvrant du vehicule, pour de- 
tecter un signal provoque par une action de la main de I'uti- 
lisateur. Le systerne se caracterise par le fait qu'il comprend 
une unite de traitement (3) du signal detecte par ledit organe 
de detection pour relever Taction de la main de Putilisateur 
sous la forme d'une sequence detectee, une memoire (4) 
d'aux moins deux sequences predeterminees d'actions de 
la main de Putilisateur, chaque sequence predeterminee 
etant associee & un signal de commande specifique pour 
Tactionnement d'un ou plusieurs actionneurs (9) predeter- 
mines du v6hicuie, une unite ^identification (5) de la se- 
quence detectee par rapport aux sequences 
predeterminees enregistrees dans la memoire, et une unite 
de commande (8) qui envoie un signal de commande cor- 
respondent & la sequence identifiee audits actionneurs (9) 
du vehicule. 
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I/invention concerne un systeme mains libre pour vehicule automobile dans 
lequel I'utilisation d'un organe de detection permet la commande de plusieurs 
actionneurs du vehicule. 

Dans un tel systeme, un dispositif ^identification est installe sur le vehicule, 
pour commander les moyens de verrouillage / deverrouillage de celui-ci. Ce dispositif 
est apte a echanger a distance des donnees avec un identifiant porte par un utilisateur 
pour permettre 1'acces au vehicule lorsque l'identifiant a ete identifie par le dispositif 
d'identification. 

Lorsque Tutilisateur sort de son vehicule et souhaite verrouiller de fa<?on 
volontaire ce dernier, un organe de detection, dispose au niveau de la poignee est mis a 
sa disposition pour qu'il effectue cette action. 

Dans un tel systeme, l'utilisateur peut souhaiter realiser, en plus du verrouillage, 
la commande de fonctions supplementaires lorsqu'il est a l'exterieur de son vehicule. 

Dans le document DE-A- 199 30 861, il est presente une poignee pour un 
systeme d'acces mains libre dans lequel la poignee peut etre manceuvree entre une 
premiere position et une seconde position. Chacune des positions est associee a la mise 
en oeuvre d'une commande particulierc rcalisee par la mise en contact du levier de la 
poignee avec un interrupteur. Ainsi, dans ce mode de realisation, a chaque position du 
levier est associee un interrupteur. 

II est souhaitable de reduire le nombre d'interrupteurs en vue d'ameliorer la 
fiabilite du systeme et de reduire les couts associes. 

A cet effet la presente invention propose un systeme mains libres pour vehicule 
automobile comprenant un organe de detection electronique dispos6 au niveau de la 
poignee d'un ouvrant du vehicule, pour d&ecter un signal provoque par une action de la 
main de Tutilisateur. Ce systeme est caract6ris6 en ce qu'il comprend : 

- une unite de traitement du signal d6tect6 par ledit organe de detection 
pour relever Taction de la main de l'utilisateur sous la forme d'une sequence 
detectee, 
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- une memoire d'aux moins deux sequences prerieterminees d'actions de la 
main de 1'utilisateur, chaque sequence predeterminee etant associee a un signal de 
commande speciflque pour Tactionnement d'un ou plusieurs actionneurs 
predetermines du vehicule, 

- une unite d'identification de la sequence detectee par rapport aux 
sequences predeterminees enregistrees dans la memoire, et 

une unite de commande qui envoie un signal de commande 
correspondant a la sequence identifiee audits actionneurs du vehicule. 

Une ou plusieurs des caracteristiques suivantes peuvent etre utilisees dans le 
systeme presente : 

- une sequence predeterminee est constitute par une action de la main de 
Tutilisateur dont la duree est comprise dans une plage de temps pr6definie. 

une sequence predeterminee est constitute par un nombre d'actions 
consecutives de la main de Tutilisateur realisees dans un intervalle de temps 
predefmie. 

- une sequence predeterminee est constitue par une combinaison d f un 
nombre d'actions consecutives, chaque action ayant une duree determinee. 

- Torgane de detection est un capteur de pression et en ce qu'une sequence 
prtdtterminee est constitute par un appui d'une pression comprise dans une plage 
predefinie de pression. 

- une sequence predeterminee est associee a un signal de commande du 
verxouillage des ouvrants du vehicule. 

une sequence predeterminee est associee a un signal de commande pour 
le relevage et/ou la fermeture des vitres du vehicule. 

- une sequence predeterminee est associee a un signal de commande pour 
Touverture des vitres du vehicule. 

- une sequence pr6determin6e est associee a un signal de commande pour 
la super-condamnation du vehicule. 

- une sequence predeterminee est associee a un signal de commande pour 
la mise en fonctionnement de Talarme du vehicule. 

- m le systeme comprend une pluralite de detecteurs pour detecter 1'etat des 
actionneurs et une unite d'inhibition de la mise en ceuvre du signal de commande 
correspondant k la sequence identifiee en fonction de 1'etat de Tactionneur associe. 
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L'invention sera mieux comprise et d'autres buts, details et avantages 
apparaitront au cours de la description explicative et detaillee qui suit. 

Cette description est illustree par une figure unique representant une vue 
5 synoptique du systerne selon l'invention. 

Sur cette figure on a represente les differents elements du systerne mains libres 
intervenant dans la presente invention. 

Une description du fonctionnement general d'un systerne d'acces mains libre 
10 pour un vehicule automobile ne sera pas reprise et nous nous concentrerons a decrire 
rutilisation d'un organe de detection pour la commande de plusieurs actionneurs du 
vehicule depuis l'exterieur de celui-ci. Pour une description du fonctionnement general 
d'un systerne d'acces mains libre, il est renvoye a la demande EP-A-0 770 749. 

15 Ainsi, le systerne selon l'invention comporte un organe de detection electronique 

1 disposee au niveau de la poignee 2 d'un ouvrant du vehicule et destine a detecter un 
signal provoque par une action de la main de Tutilisateur sur Torgane 1 . 

L'organe de detection electronique 1 peut etre situe au voisinage de la poignee 2 
au niveau de la carrosserie de Touvrant ou peut etre lie a celle-ci mais de maniere 

20 avantageuse Torgane de detection sera directement integre dans la poignee et fera partie 
inherente de celle-ci. Ainsi la surface ou zone de detection de cet organe sera moulee 
avec la poignee lorsque celle-ci sera realisee en mati&re plastique. 

L'organe de detection electronique est constitue par un element perniettant la 
detection Id'une action de la main d f un utilisateur. Ainsi, il peut etre constitue par un 

25 capteur tactile dont la fonction est destinee a detecter le touchS ou par un capteur de 
pression. 

De preference, le capteur delivre un signal "quasi" continu pour permettre de 
detecter revolution temporelle de Taction de la main de Tutilisateur. 

30 

L'organe de detection est relid a une unite de traitement 3 pour mettre en forme 
le signal detecte sous la forme d'une sequence detect6e. 

Cette mise en forme du signal est realis6e de maniere classique par des moyens 
de traitement du signal. 
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Le systeme presente egalement une memoire 4 comportant au moins deux 
sequences predeterminees d'action de la main de l'utilisateur sur I'organe 1. 

De preference, pour donner plus de fonctionnalites au systeme, plusieurs 
sequences predeterminees sont enregistrees dans la memoire et il y aura autant de 
sequences predeterminees que de fonctions que l'on souhaite commander. Neanmoins, 
les sequences predeterminees devront etre simples et facilement memorisables pour 
utilisation. 

Ces sequences predeterminees sont constitutes par une action de la main de 
l'utilisateur remplissant un ou plusieurs criteres. Ainsi ces s6quences correspondront 

- a une action dont la duree est comprise dans une plage de temps 
predefinie. 

- a un nombre d'actions consecutives de la main de l'utilisateur realisees 
dans un intervalle de temps predefinie. 

- a une combinaison d'un nombre d'actions consecutives, chaque action 
ayant une duree determinee, et 

- dans le cas ou I'organe de detection est un capteur de pression, a un appui 
d'une pression comprise dans une plage predefinie de pression. 

Un comparateur realise sous la forme d'une unite d'identification 5 identifie la ou 
les sequences detectees aux sequences predeterminees stockees dans la memoire 4. 

L'unite d'identification est reliee a un unite d'inhibition 6 recevant des 
informations provenant de detecteurs 7, notamment de I'etat des actionneurs du 
vehicule. L'information recue des ces detecteurs est transmisc a l'unite d'inhibition 6 qui 
autorise ou non la transmission des signaux vers une unite de commande 8. 

Selon une version simplifi6e du systeme, l'unite d'inhibition 6 et les detecteurs 7 
sont omis et la transmission des signaux est directement r6alisee depuis l'unite 
d'identification 5 vers l'unite de commande 8. 
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L'unite de commande S envoie alors le signale de commande correspondant a la 
sequence identified aux actionneurs 9 du vehicules qui mettent ainsi en oeuvre les 
fonctions souhaitees par l'utilisateur. 

Une sequence predetermine est associee a un signal de commande pour la mise 
en ceuvre d'une fonction donnee. II est notamment possible de mette en ceuvre : 

- le verrouillage des ouvrants du vehicule, 

- le relevage et /ou la fermeture complete des vitres du vehicule, 

- la super-condamnation, 

- l'alarme du vehicule. 

Lorsque l'utilisateur choisit de verrouiller de fa<?on volontaire son vehicule, il lui 
suffit de realiser une action correspondant a une sequence specifique permettant la 
commande de cctte fonction. 

La super-condamnation correspond a la realisation, apres le verrouillage des 
ouvrants, a une condamnation supplemental permettant de rendre inutilisable les 
commutateurs de deverrouillage interieurs et les tirettes de frise notamment. 

Par ailleurs, une interrogation de ridentifianl porle par l'utilisateur, par le 
dispositif ^identification present dans le vehicule, lors de la transmission du signal entre 
l'unite d'identification et 1'unite de commande 8 peut etre souhaitee pour s'assurer que la 
personne demandant la realisation de ces fonctions est bien un utilisateur autoris6. 

Par la suite, on decrit de fayon precise un mode de realisation du systeme de 
Tinvention en prenant comrae exemple deux sequences predetermin^es : 

- une sequence correspondant a un verrouillage des ouvrants du vehicule et 
realis6e sous la forme d'une action "courte" de la mains sur Torgane de detection. 

• une s6quence correspondant a la realisation de la super - condamnation 
du vehicule et realisee sous la forme de deux actions consecutives "longues" de la 
main sur Torgane de detection. 

On entend par action "courte" une action comprise par exemple dans plage de 
valeur entre 10 et 100 ms. 
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On entend par action "tongue" une action qui dure generalement de Is a 3s. 

Les deux actions consecutives doivent par exemple ctrc realisees dans un 
5 intervalle de temps d'environ quelques secondes. 

Lorsque l'utilisateur sort de son vehicule, s'il souhaite faire un verrouillage 
volontaire de celui-ci, il realise sur l'organe de detection 1 de la poignee 2, une action 
courte. Cette action courte est transmise sous forme d'un signal a 1'unite de traitement 3 
10 qui releve le signal correspondant a Taction de la main de l'utilisateur et la transforme 
sous forme d'une sequence detectee. Cette sequence detectee est comparee dans 1'unite 
^identification 5 aux sequences predetermines enregistrees dans la memoire 4. S'il y a 
con-espondance entre la sequence detectee et une sequence predetermine^ le signal de 
commande specifique associe est transmis a 1'unite de commande 8 pour l'actionnement 
de l'organe associe. Ainsi, si Taction "courte" a ete realisee correctement, elle sera 
identifiee a la sequence predeterminee associee au signal de commande de verrouillage 
et les actionneurs utilises pour cette fonction seront mis en fonctioimement. 

Si l'utilisateur souhaite mettre en actionner la super - condamnation, il realise 
20 sur le meme organe de detection 1, deux actions longues consecutives. Le meme 
precede que celui decrit precedemment est alors mis en ceuvre et s'il y a identite entre la 
sequence detectee et la sequence predeterminee, le signal specifique de commande 
associe a l'actionneur de super - condamnation est mis en fonctiohnement. 

25 Dans un mode de realisation particulier, lorsque l'utilisateur souhaite realiser le 

relevage des vitres du vehicule, une sequence specifique doit etre mise en ceuvre et un 
mode de traitement particulier intervient. Cette sequence specifique associee au 
relevage des vitres est une action " tres longue" et continue sur l'organe de detection 
dont la duree excede, par exemple 4s. Le signal de commande associee a cette action est 

30 transmis a 1'unite de commande 8 tant que Taction de la main de l'utilisateur est active 
sur l'organe de detection. Ainsi par cette action "tres longue", l'utilisateur commande le 
relevage des. vitres et arrete ce relevage lorsqu'il n'exerce plus d'action sur l'organe de 
commande. L'arret de ce relevage est gere par un module complementaire. 



BNSDOCID: <FR 2821107A1 I > 



2821107 

Lorsque le systeme comporte une unite d'inhibition 6 et des detecteurs 7 3 
notamment de Fetat des actionneurs, si l'utilisateur realise sur Torgane de detection, une 
action correspondant a une fonction, par exemple le verrouillage, alors que le vehicule 
est deja verrouille, 1'unite d'inhibition 6 ne transmettra pas le signal de commande 
associe au verrouillage a l'unite de commande 8. 
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Rkvendications 

1. Systeme mains libres pour vehicule automobile comprenant un organe de 
detection electronique (1) dispose au niveau de la poignee (2) d'un ouvrant du 
vehicule, pour detecter un signal provoque par unc action de la main de l'utilisateur 
caracterise en ce qu'il comprend : 

- une unite de traitement (3) du signal detecte par ledit organe de detection 
pour relever Taction de la main de l'utilisateur sous la forme d'une sequence 
detectee, 

- une memoire (4) d f aux moins deux sequences predeterminees dictions 
de la main de l'utilisateur, chaque sequence pred&erminee etant associee a un signal 
de commande specifique pour l'actionnement d'un ou plusieurs actionneurs (9) 
predetermines du vehicule, 

- une unite ^identification (5) de la sequence detectee par rapport aux 
sequences predeterminees enregistrees dans la memoire, et 

- une unite de commande (8) qui envoie un signal de commande 
correspondant a la sequence identifiee audits actionneurs (9) du vehicule. 

2. Systeme mains libres selon la revendication 1, caracterise en ce qu'une 
sequence predeterminee est constituee par une action de la main de l'utilisateur dont 
la dur6e est comprise dans une plage de temps pr6definie. 

3. Systeme mains libres selon la revendication i, caracterise en ce qu'une 
sequence predeterminee est constituee par un nombre d'actions consecutives de la 
main de l'utilisateur realisees dans un intervalle de temps predefinie. 

4. Systeme mains libres selon les revendications 2 et 3 prises ensembles, 
caracterise en ce qu'une sequence prddeterminee est constitue par une combinaison 
d'un nombre d'actions consecutives, chaque action ayant une duree determinee. 

5. Systeme mains libres selon la revendication 1, caracterise en cc que ledit 
organe est un capteur de pression et en ce qu'une sequence predeterminee est 
constituee par un appui d'une pression comprise dans une plage de . pression 
predefinie. 
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6. Systeme mains libres selon Tune quelconque des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce qu'une sequence predeterminee est associee a un signal de 
commande du verrouillage des ouvrants du vehicule. 

7. Systeme mains libres selon Tune quelconque des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce qu'une sequence predeterminee est associee a un signal de 
commande pour le relevage et/ou la fermeture des vitres du vehicule. 

8. Systeme mains libres selon Tune quelconque des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce qu'une sequence predeterminee est associee a un signal de 
commande pour Touverture des vitres du vehicule. 

9. Systeme mains libres selon Tune quelconque des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce qu'une sequence predeterminee est associee a un signal de 
commande pour la super-condamnation du vehicule. 

1 0. Systeme mains libres selon Tune quelconque des revendications 1 a 5, 
caracterise en ce qu'une sequence predeterminee est associee a un signal de 
commande pour la mise en fonctionnement de I'alarme du vehicule. 

11. Systeme mains libres selon Tune quelconque des revendications 1 a 10, 
caracterise en ce qu'il comprend une plurality de detecteurs (7) pour detecter 1'etat 
des actionneurs et une unite d'inhibition (6) de la mise en oeuvre du signal de 
commande correspondant a la sequence identiflee en fonction de Tetat de 
1'actionneur (9) associe audit signal de commande. 
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